Merhaba arkadaslar ben Kocaeli Universitesi Biyomedikal Miihendisligi son smf
ogrencisiyim. Bu yazimda Arduino mesafe sensorii (Sekil-1 )ile boy 6lger yapacagiz.

Sekil-1:Arduino Mesafe Sensoril

Giliniimiizde bircok 6nemli mihendislik uygulamalarinda mesafe sensorii kullaniliyor.
Mesafe bilgilerinin algilanip yorumlanmasiyla donanimlarin kontroliinii gergeklestiriyor.
Piyasada bircok cesit mesafe sensorii kullaniliyor. Biz bu projede ¢cok yaygin olan Hc-SR04
sensoriinii kullandik. Hc-SR04, basit¢ce bir mikrofon ve bir hoparlorden olusan bir mesafe
sensoriidiir. Ses gonderimi ve alimi anlayigina gore ¢alisiyor. Gonderilen ses 40Hz frekansinda
olup,2 cm-400 cm arast da Onlinde duran en yakin nesnenin mesafesini veriyor.3 mm
hassasiyete sahiptir. HC-SR04 ile ilgili bilgileri ve veri dokiimanlarini1 asagidaki adresten
bulabilirsiniz.

http://www.micropik.com/PDF7HCSRO04.pdf

Sensoriin onemli 6zelliklerini bu tablodan bulabilirsiniz.

Calisma Voltaji DC 5V

Cektigi Akim 15 mA

Calisma Frekansi 40 Hz

Maksimum Gérme Menzili 4m

Minumum G6rme Menzili 2cm

Gorme Agisi 15°

Tetik Bacagi Giris Sinyali 10 us TTL Darbesi

ECHO Cikis Sinyali Girig TTL ve mesafe orani
Boyutlar 45 mmx20mmx15mm


http://www.micropik.com/PDF7HCSR04.pdf

Devremizin semasi asagidaki gibidir.
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Devreninn kodlari asagida verilmistir.



#include <LiquidCrystal.h>
LiquidCrystal lcd(12, 11, 5, 4, 3, 2);
const int trig = 6;
constint echo =7;
const int kalibButon = 8;
const int olcmeButon =9;
int sure = 0;
int mesafe = 0;
int ilkmesafe;
void setup() {
lcd.begin(16, 2);
pinMode(trig, OUTPUT);
pinMode(echo, INPUT);
pinMode(kalibButon, INPUT);
pinMode(olcmeButon, INPUT);
while (digitalRead(kalibButon) == LOW)
{
Icd.setCursor(2, 0);
lcd.print("KALIBRASYON iCiN");
Icd.setCursor(2, 1);
Icd.print(" BUTONA BASINIZ ");
delay(100);
if (digitalRead(kalibButon) == HIGH)

delay(50);

ilkmesafe = mesafeolc();
Icd.clear();

Icd.setCursor(0, 0);
Icd.print("KALIBRASYON");
Icd.setCursor(0, 1);
Icd.print("YAPILDI : );
lcd.print(ilkmesafe);
delay(2000);

Icd.clear();

break;




void loop()
{
if (digitalRead(olcmeButon) == HIGH)
{
Icd.setCursor(0, 0);
Icd.print("BOYUNUZ");
Icd.setCursor(0, 1);
int boy = ilkmesafe - mesafeolc();
Icd.print(boy);
Icd.setCursor(0, 2);
delay(2000);

Icd.clear();

else

Sira artik devreyi kurup denemekte. Sensoriin dl¢iimil i¢in kapiyr veya tavani kullanmak daha
rahat boy 6l¢limii saglayacaktir. Bu yiizden 2-3 metre uzunlukda 4 damarl bir kablo kullandik.
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